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Metody hamowania silnikow
elektrycznych

praca inzynierska, PWSZ Pita

1. Cel i zakres pracy

2. Wprowadzenie

2.1. Klasyfikacja silnikéw ze wzgledu na zasade dziatania

2.2. Modele matematyczne 1 charakterystyki mechaniczne
silnikdw

.2.1. Silniki indukcyjne

.2.2. Silniki pradu statego

.2.3. Silniki synchroniczne i krokowe

. Charakterystyki maszyn roboczych

.1. Charakterystyki statyczne

.2. Moment oporowy pasywny i moment aktywny

. Regulacja predkosci obrotowe]

.1. Metody regulacji predkos$ci silnikdéw pradu statego

.2. Regulacja predkosci obrotowej silnikéw indukcyjnych i
synchronicznych

. Metody hamowania silnikdéw pradu statego

. Hamowanie dynamiczne

. Hamowanie przeciwpradowe

. Hamowanie odzyskowe

. Hamowanie silnikéw szeregowych i szeregowo- bocznikowych

. Przyktady liczbowe

. Hamowanie silnikéw indukcyjnych

. Hamowanie przez zmiane kierunku wirowania pola

. Hamowanie dynamiczne pradem statym i pradem przemiennym

. Hamowanie przez niesymetrie zasilania

. Hamowanie generatorowe

. Przyktady liczbowe

. Uktady zasilajgce i regulacyjne

. Oprogramowanie do wizualizacji procesu hamowania silnikow
.1. Opis oprogramowania (ukazuje sie spis tresci- po
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»kliknieciu” na wtasciwg pozycje ukazujg sie dalsze spisy i
zestawienia a w konAcu rysunki, etc.,- zawarte wczesSniej w
teksScie pracy)

8.2. Przyktadowe wizualizacje (mile widziane przyktady, moze
nawet czesSciowo animowane, ilustrujgce proces hamowania
poprzez zmiany potozenia punktu pracy na charakterystykach
mechanicznych (tj. na ptaszczyznie wspétrzednych ,moment-
obroty”))

9. Podsumowanie.

(nie dotgczam czesci wizualizacyjnej)

Jesli chcesz zamowi¢ pisanie pracy od podstaw, to zapraszamy
na strone pisanie prac - sprawdzony serwis
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